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Характеристики

Оригинальное название: Happymodel Mobula7
Размер рамы: 75 мм
Размер дрона: 99 × 99 × 45,5 мм
Вес: 33 г
Приёмник: ExpressLRS 2,4 ГГц / Frsky
Рекомендуемые аккумуляторы: 1S 450/550/650 мАч PH2.0 (не входят в комплект)Рекомендуемые аккумуляторы: 1S 450/550/650 мАч PH2.0 (не входят в комплект)

Комплектация

1 × Рама квадрокоптера Mobula7 v4 1S 75 мм
1 × Полётный контроллер X12 ELRS V2.1 / X12 Frsky V2.1
4 × Бесколлекторные моторы RS0802 KV20000
1 × Набор 2-лопастных пропеллеров Gemfan 1610-2 (4 CCW + 4 CW)
1 × HD камера Runcam Split3-lite 1080P + DVR
1 × Видеопередатчик 5,8 ГГц 0 - 400 мВт1 × Видеопередатчик 5,8 ГГц 0 - 400 мВт
1 × Плата параллельной зарядки для 1S Lipo/LIHV
1 × Инструмент для снятия пропеллеров

Процедура бинда

*Необходимо обновить прошивку модуля ExpressLRS TX до версии 2.0 перед привязкой.
Видеоролик о процедуре привязки
https://bit.ly/3nJFyoR
1). Подключите Mobula7 к компьютеру с помощью разъема USB.1). Подключите Mobula7 к компьютеру с помощью разъема USB.
Запускаем Betaflight 1S ELRS конфигуратор и перейдите на вкладку Receiver,
затем нажмите «Bind Receiver». Красный светодиод на полетном контроллере
начнет быстро мигать, это означает, что встроенный SPI ELRS приемник находится
в режиме привязки.



2) Включите пульт управления и запустите версию ELRS.LUA v2, прокрутите вниз
меню и нажмите [Bind]. Светодиод на полетном контроллере сначала загорится
красным цветом, а затем начнет медленно мигать. Это означает, что привязка прошла
успешно. Повторно подключите USB и тогда вы увидите, что связь установлена.

Включение (arm) / выключение (disarm) моторов

1) Включите пульт управления и подключите батарею к Mobula7 1S ELRS.
Затем положите Mobula7 1s ELRS горизонтально на землю.Затем положите Mobula7 1s ELRS горизонтально на землю.
2) Приготовьте очки и выберите канал в таблице VTX_table.

3) Щёлкните переключатель Aux1, чтобы запустить моторы, зелёный светодиод в
нижней части будет гореть постоянно, счастливого полета.
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Диаграма полётного контроллера

* Площадки RX1/TX1/+5V/GND могут быть использованы для внешних последовательных
RX, таких как TBS Tracer или CRSF Nano
* Включите только последовательный RX для UART1 при использовании внешнего
последовательного RX и выберите правильный протокол, в соответствии с
описанием приемника.

Калибровка и настройка частотыКалибровка и настройка частоты
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Рекомендуется устанавливать значение PID loop — 2 кГц. для лучшего восприятия.

Настройка моторов и ESC

Пропеллеры с маркировкой 1610 устанавливаются на моторы #1 и #4
Пропеллеры с маркировкой 1610R устанавливаются на моторы #2 и #3

Плата параллельной зарядки для 1S Lipo/LIHV
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Примечание: Если вы заряжаете 4 батареи одновременно, пожалуйста, вставьте перемычку
в позицию под номером «4»; если вы заряжаете 3 батареи одновременно, вставьте
перемычку в положение под номером «3» и так далее. Если вы заряжаете несколько
аккумуляторов, избегайте слишком большой разницы в напряжении между батареями.

Настройка PID и фильтрации

Примечание: Значения, отмеченные красным цветом, предназначены для версии
Mobula7HD 1SMobula7HD 1S
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Настройка напряжения и датчика тока

Режим «Черепашки» (Flip over aer crash)

Установите один канал пульта для активации функции Flip over во вкладке Mode
конфигуратора Betaflight. По умолчанию для активации функции «Переворот»
используется переключатель AUX3 (канал 7).

Частоты и каналы видеопередатчика

Есть два способа сменить канал видеопередатчика:Есть два способа сменить канал видеопередатчика:
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1) Запустите ExpressLRS.lua, нажмите кнопку VTX администратора, затем выберите канал
диапазона который вам нужен, а затем нажмите [Send VTX].

2) Используйте smart audio для изменения vtx. Сначала необходимо отключить диапазон
для vtx администратора из ExpressLRS.lua, а затем выбрать следующий метод:

1. Подключите USB к дрону ELRS Mobula7 1s, зайдите в Betaflight CLI и введите команду:
Set vtx_band=3
Set vtx_channel=1Set vtx_channel=1
Нажмите сохранить
Эта команда изменит канал vtx на 5705.
2. Выключите моторы Mobula7 1S ELRS, а затем переместите стик пульта
THR MID YAW LEFT PITCH UP для входа в экранное меню, Enter для Features, затем enter
на VTX.
SA для установки диапазона и канала VTX.
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Прошивка полётного контроллера

1. Установите последнюю версию драйвера виртуального COM-порта STM32
http://www.st.com/web/en/catalog/tools/PF257938
2. Установите драйвер STM BOOTLOAD (устройство STM в режиме DFU).
3. Откройте конфигуратор Betaflight и выберите прошивку «CRAZYBEE F4SX1280»,
затем выберите версию прошивки.
4. Есть 2 способа войти в режим DFU: 1) припаять загрузочную площадку и затем4. Есть 2 способа войти в режим DFU: 1) припаять загрузочную площадку и затем
подключить USB к компьютеру. 2) загрузить прошивку betaflight и нажать «flash»,
после чего он перейдет в DFU Mode автоматически.
5. Откройте Zadig tools для замены драйверов с STM32 Bootloader на WINUSB Driver.
6. Подключите контроллер к компьютеру после замены драйверов и откройте
программу Betaflight Configurator, загружаем прошивку и прошиваем.


